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Ozet: Bu calgmada kablosuz  alglaycilar  ve
kablosuz  algtlmyer  aglarn  anlanlmgtr. Tapisal
dzellilleri, ¢abyma ve haberlezme jekillleri ile
birbivleri ile olan iligkileri ele almmis, dav-bogaz
olabilecelr moltalara iparet edilmiz, gdziim yellar
dnerilmiztiv. Ayica kablosuz algilayre
uygulamalarma yer verilmiy olup, abbi bakmlarda
mallamiimasing yénelic  yaplan  caliymalar
incelenmiztiv. Eablonz alplopclarm ve aglmmmn
nbbi  balbmmlarda  ullomlman  ile  elde  edilecek
Javdalar,  wypulama  alan wve  selllleri  ile
kargilagilabilecel problemler anlanbmgtr. Eablosuz
algilayner aglar ve haberleyme  illelerine  yénelik
problemler  ve abbi  balkim  wgulamalarmda
kargilagilan  hususlarm iyilegrivilmesi  igin yeni
uygulamalar gelistime cahymalmt sivdiviilmektediv.

1. Giris

Kablosuz almlavicilar ve kablosuz alglavic: aglan
vem bir teknolojidir. Kablosuz verel alan ag’larda
porilen  gelismeler wve digik  gicli  kablosuz
haberlesme  olanaklannm  artmazi somacn bu
teknolojiye olan tlgl armmgtr, “Tanectk™ ad: venlen ve
firiksel boyutlan oldukea kiigik olan vem nesil
alzilayicilann kablosuz  haberlesebilme  Gzellizn ile
kullznm alam daha da artomgtr. Tanecikler bilgisayar
azlan 1le biifiinlegtinlerel kullameilanna ek Gzellikler
kazandrabilmektedit. Programlanabilme zelliZine de
sahip olan taneciklerm tibbi bakmmlar'da kullamlimas:
tle, hastane igt wveya dipn tedavi sireglerinde ciddi
ytleymeler clacak, aymca topln kazalar ve tabil
afederde 1lk midahale ekibmmn imkan ve kabilivetlen
artacakiir. Bu sayede hastalann hayat isarst bilgilen
gergek zamanh olarak incelenebilir ve bu bLlE‘Jlere bilgt
sistemlerimin nlasabildif tim kaynaklardan EI'1$EbI.]JI

2. Kablosuz Algilayicillar ve Kablosuz

Alglayicl Aglan

Bilgi teknolojilen endiistrismde en son diirti kablosuz
haberlesme aygit ve sistemleridir. Aymica tekmolojide
vaganan  darbogazlamn  cofumlugun,  kablosuz
alzmlavicilarm kullanom ile ¢iziime kawugtunlnmgtur.
Arastrmalarda kablosuz algilayicr aglan [1]-[2]-[3]
artarak 1lgi duyulan bir konu olnmstr. Bilmdigt gila
mternet gems bir kullamo kiflesine farkh hilm
formlarm  tasmmay  saglanuy ve bu yizden i3
savinmma, eZitim, endiistry, araghrma ve bilimde deviim
yapumstr.  Alglayier aglan  [4]-[3] etwafinmzdaki
fiziksel olaylann &lefiwniind kolaylagtnr, aymea bar
uygulama a.ra-::lllnl ile venlen ayn aym elde atme,
birktirme ve wlemm*e vimelik aktif girev yapar.
Gimee] uygulama alanlan ssvimma endiistrisl, tanm
cevre ve domal ortanm (doga olaylanm) izlems [4] [6].
saghk hizmetleri [7]. ulasum [8], dretim [9] ve arama
ve kurtarma [10] faalivetleninden olusmaktadir,

Seldl 1. Tanecik (MMote).

Herbrr tanecik (Sekal 1); batarva binnu, alzlapc,
zaret dilzenleyici, ADC, mikro denetlevici bellek.
abcl-verict, anten we islefim sisteminden meydana
gelmektedir (Sekil 2). Taneciklerin kullamuma hazr
olabilmelen igin, kullamer isteklerm yerme getirecel:
gorevlerin, tanecik fizerinde kullamer tarafindan
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programlanmalan gerekmektedir. Bellek ve giig gt
kaynaklar uzim streli caliyma ve venmlilk: diklate
almarak kullamibuah, alglayicllar fizennde b amaca

vz algortmalar ¢alistmlmabder.
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Seldl 2. Kablesuz Almlayiciy olusturan bilegenler ve
ﬂmmm
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Seldl 3. Kablosuz Almlayic: ve Bilgl Sistemler] AR

Kablosuz haberlesme teknolojisinde meyvdana gelen en
son geligmeler ile plansiz aglarm yonlendime ve
protokollerinde goriilen  gelismelerin  birlegmes:
somucimda, “kablosuz algilayier aglan™na yinelik yem
caliymalar ortaya  plhmmshr. Br kablosuz alzlayic
agmdali donmammm bilesenlen kablosuz alzlayicilar,
aktancalar, uygulama ve depolama istasyonlan ve
gizlem terminallerinden olnzur (Sekil q} Her bir
alzlayicidan (diigimden) araghnlan olaylan alglamas:
ve bu olaylann karaktenstik: parametrelenni iletmesi
beklemr. DiFiim ana istasyon haberlesme mesafesi
1ginde ise dogrudan, degilse ven a izerine birakilr ve
gok-atlamall olarak iletilir. Cok-atlamal yantemde her
tanecik bir aktarmm terminali olarak gérev yapabilir. Bu
nedenle taneciklenn yénlendinme alng'it[ﬂ.ﬂSl denetimli
olmal ve tanecik bu veriyi daba Guce aktammadiguu
sorgulamahidir. Enmerji ve zaman yonityle venimh
olmas igm, en kisa yoldan ulasimm saglavacak uyzun
vonlendirme ve daha az gic tiketimi saglayacak
algoritma tercih edilmelidir. Kablosuz Algilayrcilar ve
;"Lcrl:a.n nm Tibb Bakmmlar icin kullamimas: 1le “hasta

verl tabam” clustumlabilir ve elde edilen bilgiler ile
hasta we hastallk analizi vapilabilir. Bu sayeds
zlenmekte olan hastanm  ve hastabfum  siireci
hakkmda gemiy bir bilziye sabip olma. hastabfm
seymindekl nmbteme] acil durimlardan erken haberdar
olma ve zaglk hizmetlenmn yilestmlmes: gk
tedaviyl ]-:Dla!..las.uran olanaklar elde edilis olacaktr.

Kablosuz almlayicr aflannds giig (batarys) yonetinu
[11]. kablosuz alzilayicilann harcadifn gitcl kontrel
edebilme yoniiyle Snem arzetmektedir ve bu alanda
vapilan arastrmalar ile giig yineting Sneml bir boyut
kazamnugtr, Digilk giglit alglaycilar ide BF aha ve
verictler bu alandaki amahtar uygulamalar igin ok
fnembhidir. En gehsn:u.g. gitg yinetmn “uyku moedu” ve
“wyamik kalma modo” cevrinilerini igerir. Bir tanectk
venl toplarken mA sevivesmde ya da uyln modunda
pA seviyesinde akmm geker [12]. Bu kapsamda vapilan
cahymalar [13] ve gelecek kablosuz al@layicr ag
teknelojilerine yonelik yapilan fizbilite aragtimmalan
[14] halen devam etmektedir.

2. Kablosuz Alailayicilar Ile Hasta Takibi
Kablosuz algilayizr aymtlar, tibbi bakmlan gelistirmel:
1gin yeterll potansiyele sahuptir. Giyilebilme Gzellifine
sahip  hayati i1sarst  alamlayiclan, tbbi bakm
personeline ethin bir sekilde hasta domum ve kommum:
izleme vetenefn kazandmr Ban alilh alzlapa
modiillen, farkh tiirlerdekn hasta bakmm ortamlan igin
kullamshdr. Bu  sistemlenn,  dzellikle  kabloln
menitérlerin kullamimasi zor olan  yerlerde, ven
toplams, teghis etme ve arashnma amagl kullamimalan
énemmlidir.

Kablosuz almlavicr ag tekmeolojisi, acil dunm nibla
bakmmlarma yonelk clarak, miidahalevi kolaylagnracalk
1.-e1er|1].1hed1.r [13]. Cok =av1da hasta izlemenin zommln
oldugu yerlerde veva felaket vh. olaylarda hastalann
smuflandimlmas ve uygm kaynaklan olan hastanelers
tahliye edilebilmesi icin béyle bir sistenuin kullanmmmma
htiyag vardwr. Omefin: hastane Sncesi  bakim
evresinde, kablosuz almlavicilar tarafindan &lgiilen
hayatt 15aret bilgilenm, 1k yardun personeli tarafindan
kullamlacak bilgisayarlar ile toplamak ve hastalann
durummnn izlemek, aynca bu bilgilenn ditzenl akisim
saglayarak hastayi nakletmek. kazazedeve yapilacak
ilk [m.lu:la.halem kolaylastmr. Cok savida kazazede ile
viiz yiize gelindiginde, travma bakim ve siiratli cerrahi
miidahale serektiren hastalara éncelikli olarak bakmm
yvapmak amaclamr. Bunn bagammak icin, acil dunm
fibbr teknisyenleri ciddi yaralar almeg hastalan tespit
etmek ve izlemek amacr ile hayati igaret bilgilerim
alzlayabilen bu ayzitlan kullanabilirer.

3, Sonuc
Almlayicr ile hasta fizerinden dlgiilen ven kullame: igm
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yiksek Gnem derecesine sahip olabilir. Béyle bir
vermun, baglangig kademesi olan Slome 1slemuinden, ara
kademe olan aktarm  iglemlenne we uygulama
kademesi olan bilgl sistemleni faaliyvetlerine kadar, her
tirlil boznen ve istenmeyen wnswlara karg givenligi
zaglammahdir. Bu amagla verimlilifi daha yiiksek,
g'u'.'emJJI ve veri kavbhi en disilk yeni bir protokol
gelistimmeye ihtiyag vardr. Bunda temel amag en az
ener)i filketinu 1l2 en vermli iletisinn saglamaktr
Bulamk mantik: ilkelen kullamlarak: cok dunmaln vem
bir iletisim kural gelistinlebilir ya da kablosuz
almlayiclar verl génderimine baslamadan  dnce
miizakere yapabilirler, ortanmn miisait olmasmm kontrol
edebilirler. Kablesuz heberlesmede temel sorumnlardan
barisi garpagma somucu venl kaybn olmas nedesm ile,
kaybm en aza  idinlebilmesi  igm,  kablosuz
alzilavicilann frekens atlamah cahsma  yeteneklen
geligtinlmeldir

Farkh  hastalarm  durumlan  simwle  edilerek,
alzilavicilar arasmdaki haberlesme sivesi ve eneni
seviyelen  tespit edilmeli, kntik venye Sncelik
kazandirlmahdr. Her bir alglayicmm  Gnemli bar
grev fistlendizi kabul edilersk enerjive herhangi bir
zamanda J]:Lujal; duyacad digiiniilmelidir, bu amagla
tespit edilecek enerji seviyelerme gére davramsglarm
uyarlamah yamt skl wve konmolli eneni titketinm
wapabllmfhdu Eablosuz  alglayicr  aglarmun
haberlesmesi kapah (hastane igi) we agk (kaza yem)
ortamlards  farkh &zellikler gosterebilir. Buradan
hareketle givenl ve veriml haberlesmeyi elde stmek
igin, protokel we yonlendimme ¢ahgmalan farkh
ortamlar igin aym &ym yapimahdir Hastane ip1
uyvgilamalards BF isaretlerm difer hastane bakmm
imiteler ile olan etkilesimlen de incelenmelidir,

Kablosuz alglayicilar ile yapilan b bakmm
sistemlerine ynelik olarak giivenlik ve givemlirlik,
hastane  otomasyonlarma  entegrasyon,  intemnet
iizennden hasta takabi, GSM ile hasta izleme, ev-
hastane birlesinn ile uzaktan (yerinde) hastayi takip
etme, afet (sel deprem vb) va da biivitk caph
kazalarda (ucak, otobiis, twen vh) ik miidahale
mmkanlanm artimua gibl farkh wygulama sekillenmin
gy ayn va da entegre uygulamalar  iizenne
caliymalarm  vapilacafi  de@erlendinlmektedir  Bu
calismalarm  mulli  hedefler  dofrulmsunda  yurt
igenisinde  de gergeklemnmesi  geliptinlmesi  ve
desteklemmesi nem arzetmektedir.
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